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LTi

Die Antriebsregler mit der ()-line Technologie

Der besondere Nutzen fiir Anwender der LTi-Antriebs-
regler liegt in der Lésungskompetenz fir die Automa-
tisierung mit elektrischen Antrieben und in dem hohen
regelungstechnischen Know-how fiir unterschiedlichster
Motorarten. Immer die Physik im Auge, mit dem Ziel, den
elektrischen Antrieb zum neuen Kernthema der Maschi-
nenoptimierung und Automatisierung werden zu lassen.

Langst hat sich im Bereich der elektrischen Antriebstech-
nik gezeigt, dass sich die verschiedenen Regelungsver-
fahren bei der L6sung komplexer Automatisierungsaufga-
ben gut ergdnzen. Welches Verfahren das jeweils beste
fur die Lésung von komplexen Bewegungsaufgaben ist,
héngt sehr stark von den individuellen Anforderungen
des Anwenders ab - und von der Erfahrung sowie der
verfligbaren Geréatepalette des Anbieters. Da ist es vor-
teilhaft, wenn alle Méglichkeiten leicht und ohne Wech-
sel des Geratekonzepts oder gar des Anbieters ausge-
schopft werden kénnen.

Unser Fokus liegt auf zugeschnit-
tenen Antriebslosungen:
» Positioniersystem 0,375 kW bis 110 kW (2,2 - 210A)
e Umrichtersystem 0,75 kW bis 110 kW
¢ Servosystem

- far Asynchronmotor und

- Synchronmotor bis 32 A

- mit Hohlwellen-Torquemotor bis 75 Nm

- mit Linearmotor bis 4.000 N

CDD

Positionier-
system

CDA

Umrichter-
system

Umrichter und Servoregler mit dem gleichen
Konzept

Die (}-line DRIVES passen praktisch fir alle Aufgaben.
Dazu gehéren die CDE/CDB-Positionierregler mit dem
U/f-Verfahren, der feldorientierten Regelung FOR mit
Geberauswertung. Die CDD-Servoregler beinhalten eine
hochdynamische Drehzahl-, Moment- und Lagerege-
lung.

Alle Antriebsregler der (}-ine DRIVES haben die gleiche
Basis mit einer hohen Varianz fur spezifische Lésungen.
Auf einer solchen Plattform kann dann schnell und wirt-
schaftlich auf neue Entwicklungen reagiert werden.

Die Gemeinsamkeiten der G—Iine DRIVES :

e das Design
¢ die Metallgehduse
 das Kihlkonzept fir
- Wandmontage
- Cold Plate
- Durchsteckkiihlkérper
« die guten EMV-Eigenschaften

e die komfortable Bedienung mit dem PC-Tool
DRIVEMANAGER

¢ |eichte Serieninbetriebnahmen mit KeyPap und der
SMARTCARD

¢ das modulare Vernetzungskonzept

e das umfangreiche Zubehér sowie ergénzende Kom-
ponenten

CDE

CDB
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Systemubersicht CDD3000

Direkt ist einfach dynamischer

Positionieraufgaben verlangen zunehmend
nach extrem kurzen Positionierzyklen und
hoher Prézision. Hier kommt das CDD3000-
System fiir Direktantriebe zum Einsaiz:

Handlingaufgaben verlangen heute nach extrem
kurzen Positionierzyklen, und der gesamte Ferti-
gungsprozess lebt von einer exakten Positionierung.
Bezahlbare Getriebeldsungen unterliegen im Hinblick
auf Elastizitt, Flankenspiel und Verschleif3 einigen Be-
schrankungen.

Dabei stellt haufig die mechanische Ankopplung des
Antriebs das kritische Element dar, da die verwendeten
Getriebe, Kupplungen, Wellen oder Riemen Lose oder
auch Elastizitdten aufweisen und somit die Bandbreite
der Reglerdynamik begrenzen.

Fir diese Aufgabenstellung gibt es jetzt eine ,direkte”
Lésung aus dem Hause LTi. Das CDD3000-System (Ser-
voregler plus Torque-Motor bzw. Linearmotor) gibt sich
sehr dynamisch und ermdglicht eine steife Ankopplung
der Last.

High-Torquemotoren:

e dynamisches und prazises Positionieren, rotativ
¢ vornehmlich hochpolig
e preiswert

High-Torque-Motor

Linearmotoren:

e dynamisches und prazises Positionieren, linear
¢ hoch dynamisch mit eisenlosem Aufbau
e kraftvoll mit eisenbehaftetem Aufbau

Linearmotor

Einsatz fiir Direktantriebe:

e in Personen- und Lastaufziigen

e in Papier- und Textildruck

¢ in Drehtischen und Handlingachsen
e Schleif- und Frasmaschinen

Spezielle Funktionen fiir die Direktantriebs-
technik

e Kommutierungsfindung, auch festgebremst
¢ Kompensation von Rast- und Reibmomenten

e Unterdriickung von mechanischen Eigenfrequenzen
durch Notchfilter

e Vorsteuerung bis zum Stromregler

¢ GPOC - zur Kompensation von Messfehlern des Ge-
bers

» Spezialsoftware fur direktangetriebene Aufziige

Durch den Verzicht auf mechanische Ubersetzungsele-
mente von der rotativen in die lineare Bewegung sind Li-
nearmotoren sehr einfach aufgebaut.

Nachteile wie Reibung, Lose, Elastizit4t und Verschleil3
entfallen, und die Linearmotorlésung ist auch noch &u-
Berst tragheits- und gerauscharm.

Sie sind damit in der Lage, auf vormontierte Linearmo-
toreinheiten zurlickzugreifen. Es erlbrigt sich auch, die
Einzelkomponenten bei verschiedenen Anbietern auszu-
wéhlen und aufeinander abzustimmen.

Gebersystem

Um in den Genuss der gesamten Dynamik eines Linear-
motors oder eines rotativen High-Torque-Motors zu kom-
men, muss auch das Feedbacksystem und der Servoreg-
ler hohen Anspriichen gentigen.

Die mechanische Steifigkeit des Gesamtsystems hangt
maBgeblich von der Erfassung der Ist-Position ab, da das
Gebersystem die Qualitat der Antriebslésung wesentlich
starker beeinflusst als bei konventionellen Lésungen.
Aufgrund ihrer hohen Periodenanzahl pro Motorumdre-
hung eignen sich hier hochauflésende Sinus-Kosinus-
Geber prinzipiell deutlich besser als z. B. Resolver. Die
besten Resultate liefern dabei optische Gebersysteme.
Magnetische oder magnetoresistive Systeme geben
sich deutlich unempfindlicher gegen Verschmutzung und
kommen daher auch mit einer rauen Umgebung besser
zurecht. Sie erreichen allerdings nicht die hohe Posi-
tioniergenauigkeit von unter 5 Winkelsekunden der op-
tischen Systeme.

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Messfehler von Drehzahl und Lage korrigiert
das GPOC-Verfahren

Da aufgrund der Ubersetzungsfreien und steifen me-
chanischen Ankopplung der Direktantriebe prinzipiell
sehr hohe Reglerverstarkungen machbar sind, wirken
sich Messfehler von Drehzahl und Lage auch wesent-
lich stérker aus als bei Getriebevarianten. Die Qualitat
des Lagegebers und dessen Auswertung bestimmen
entscheidend die erzielbare Antriebsdynamik. Um das
zu erreichen, musste ein regelungstechnisches Verfah-
ren entwickelt werden, das Unzulénglichkeiten von Mo-
tor und Messsystem kompensiert. Basierend auf einem
eigenen Grundlagenprojekt hat LTi DRIVES GmbH das
online adaptive Software-Verfahren GPOC ( Gain-Phase-
Offset-Correction) entwickelt, das die hauptsachlichen
Fehler bei Verstarkung, Phase und Offset korrigiert.
Dieses Software-Verfahren ist jetzt in der c-line Baureihe
CDD3000 verfugbar. Liegen keine idealen Gebersignale
vor, was typischerweise der Fall ist, zeigt sich GPOC dem
Standardauswerteverfahren weit tiberlegen. In Bezug auf
die Performance kommt man sogar den mit zusétzlicher
Hardware wie Beschleunigungssensor, Hardware-PLL
oder Oversampling-Methoden realisierten Verfahren sehr
nahe.

— 421 mitKorrektur  ohne Korrektur
/

Drehzahl (min

0 0.02 0.04

Exemplarische Gegentiberstellung der Drehzahlverldufe
eines Direktantriebes mit Korrektur durch GPOC und mit
einer Standard-Auswertung.

Algorithmen kompensieren die Drehmo-
mentwelligkeit

Bei der kostenguinstigen Variante des Direktantriebsmo-
tors erkauft der Anwender dessen hohe Drehmoment-
dichte haufig durch eine erhdhte Drehmomentwelligkeit.
Die Ursachen dafir liegen in den Rastmomenten und
einer nicht sinusférmigen Flussverteilung Uber eine Pol-
teilung. Wird aber ein guter Motorgleichlauf gefordert,
mussen im Servoregler besondere Algorithmen bereit
stehen, welche eine Kompensation der Drehmoment-
welligkeit ermdglichen. Eine Kompensation der Drehmo-
mentwelligkeit 1&sst sich erreichen, indem man mit Hilfe
eines Drehmomentrechners die Drehmomentbildung in-
vers simuliert.

Geeignete Inbetriebnahmetools der LTi DRIVES GmbH
ermdglichen die Ermittlung der Rastmomente fir den
jeweiligen Motor, unterstiitzen bei der Analyse des An-
triebsstranges und erleichtern so die optimale Reglerein-
stellung.

34

ohne Kompensation

mit' Kompensation
32

28

n/(U/min)
n/(U/min)

26 26
0 1 2 3 4 0 1
t/s

Amplitudenspektrum
1 1

2 3 4
fis

Amplitudenspektrum

6. Harmonische

0.8 0.8
0.6 0.6
2 Harmomische
0.4 B 0.4 B
6. Harmonische|

0.2 0.2

P I BT e 0 L WU,

0 50 100, ,150 200 0 50 100 150 200

fiHz f/Hz

Ein exemplarischer Vergleich des Gleichlaufs eines Di-
rektantriebes im drehzahlgeregelten Betrieb (Solldreh-
zahl 30 min bei relativ weicher Einstellung des Dreh-
zahlreglers, dargestellt in den Diagrammen oben) macht
deutlich, dass bestimmte ausgeprégte Harmonische des
64-poligen Motors, insbesondere die 6. Harmonische bei
96 Hz, durch die KompensationsmalBnahmen gut unter-
driickt werden.

Drehmomentvorsteuerung reduziert den
Schleppfehler deutlich

Positionieraufgaben im Bereich der Direktantriebe stel-
len héchste Anforderungen an Positionier- und Wieder-
holgenauigkeit. Aufgrund der begrenzten Dynamik des
Regelkreises lasst sich eine Verbesserung des Fih-
rungsverhaltens nur durch besondere MaBnahmen zur
Vorsteuerung erzielen.

Die LTi DRIVES GmbH hat daher eine Vorsteuerung re-
alisiert, die unter Berlcksichtigung der Dynamik des ge-
samten Regelkreises derart ausgelegt ist, dass sie der
idealen Dynamik sehr nahe kommt.

150

100

0 002 004

s

1500 . . 1500 1500
1000 1000 1000
500 500 8 . 500

o o 0 _//J\’//W
500 8 - B 500 500
1000 1000 1000

1500 1500

Schieppfehler / ( °sec)

@
3
s

Bild zeigt das Fiihrungsverhalten des CDD3000-Systems
fur eine Vorsteuerung bis zur Drehzahl ohne (links) und mit
Vorsteuer-Filter (rechts). Die oberen Diagramme stellen
jeweils die Drehzahl aus Profilgenerator und gefilterter Ist-
Drehzahl dar, die unteren den dazugehérigen Schleppfehler
in Winkelsekunden.
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Leistungsubersicht

Servoregler fiir 230 V Netze:

Servoregler Bemessungs-  Spitzenstrom  Gerdtenennleistung BaugroBe _ MaBeﬂ[mm] ;
strom [A] [A]Y [KVA] [BG] Breite x Hohe x Tiefe
1 . €DD32.003,Cx.x 2,4A 43 1,0 BG1 70x223x 120
CDD32.004,Cx.x 40A 7.2 1,6 BG1 70x 223 x 120
CDD32.006,Cx.x 55A 9,9 2.2 BG2 70 X 248 x 145
CDD32.008,Cx.x 71A 12,8 28 BG2 70 X 248 x 145

Netzspannung 1 x 230V -20 % +15 %
Kiihllufttemperatur (1000 m {i. N.N) 45 °C bei Endstufenschaltfrequenz 4 kHz 1)1,8x],fir30s
Kiihllufttemperatur (1000 m {i. N.N) 40 °C bei Endstufenschaltfrequenz 8/16 kHz

Servoregler fiir 400/460 V-Netze:

Servoregler Bemessungs-  Spitzenstrom  Gerdtenennleistung BaugroBe _ MaBe"[mm] ;
strom [A] [A] [KVA] [BG] Breite x Hohe x Tiefe

CDD34.003,Cx.x 2.2 4,00 1,5 BG2 70 X 248 x 145
CDD34.005,Cx.x 4,1 7,40 2.8 BG2 70 X 248 x 145
CDD34.006,Cx.x 57 10,3' 39 BG2 70 X 248 x 145
CDD34.006,Wx.x 57 10,3" 39 BG2 70 x 258 X 220
CDD34.008,Wx.x 78 140 54 BG3 70 x 300 x 238
CDD34.010,Wx.x 10 18" 6,9 BG3 70 x 300 x 238
CDD34.014,Wx.x 14 251 9,7 BG4 120 x 330 x 238
CDD34.017,Wx.x 17 310 11,8 BG4 120 x 330 x 238
CDD34.024,Wx.x 24 430 16,6 BG5 170 x 330 x 238
CDD34.032,Wx.x 32 58" 22,2 BG5 170 x 330 x 238
Netzspannung 3 x 400/460V -25 % +10 % 1)1,8x1,fir30s

Kihllufttemperatur (1000 m {i. N.N) 45 °C bei Endstufenschaltfrequenz 4 kHz
Kihllufttemperatur (1000 m {i. N.N) 40 °C bei Endstufenschaltfrequenz 8/16 kHz

1-4
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Abnahmen/Umweltbedingungen
CE-Kennzeichnung

Die Servoregler erfillen die Anforderungen der Nieder-
spannungsrichtlinie 2006/95/EG und der Produktnorm
EN61800-5-1: 2003.

Die Servoregler" erflllen somit die Anforderungen zum
Einbau in eine Maschine oder Anlage im Sinne der Ma-

schinenrichtlinie 2006/41/EG.

Die Servoregler” sind in diesem Sinne CE-gekennzeich-
net. Das CE-Zeichen auf dem Typenschild steht flr die
Konformitét zu den oben genannten Richtlinien.

cUL-Approbation

Flrdie gesamte Servoreglerreihne CDD3000 (2,2 Abis32A)
ist die cUL-Approbation erteilt. Diese cUL-Approbation ist
gleichberechtigt mit der Approbation nach UL und CSA.

1) giiltig auch fiir Anwender- und Kommunikationsmodule

Merkmal

Servoregler

LTi

EMV-Abnahmen

Alle Servoregler CDD3000 haben ein Stahlblechgehause
mit einer Aluminium-Zink-Oberflache zur Verbesserung
der Storfestigkeit (gemanB EN61800-3, Umgebungsklas-
se 1und 2).
Damit die leitungsgebundene Stéraussendung auf das
zulassige MafB begrenzt bleibt, sind alle Servoregler
CDD3000 bis 17 A mit integrierten Netzfiltern ausgeris-
tet. Damit wird die EMV-Richtlinie 2004/108/EG eingehal-
ten:
Offentliches Niederspannungsnetz:
Wohnbereich bis 10 m Motorleitungslange
Industrielles Niederspannungsnetz:
Industriebereich bis 25 m Motorleitung
Fir die Servoregler CDD34.024 bis CDD34.32 stehen
externe NetZzfilter zur Verfligung (siehe Kapitel ,Ergén-
zende Komponenten®).

KP300, CM-xxxx, UM-xxxx

bei Betrieb, gemaB EN 61800-2,
IEC 60721-3-3 Klasse 3K3

Klimabe- bei Lagerung gemas EN 61800-2,
dingungen  |EC 60721-3-1 Klasse 1K3 und 1K4

bei Transport gemaB EN 61800-2,
IEC 60721-3-2 Klasse 2K3

+5...40 °C 2 bei relativer
Luftfeuchte von 5 ... 85% ohne Kondensation

0...55 °C ? bei relativer
Luftfeuchte von 5 ... 85% ohne Kondensation

-25..+55°C?
bei relativer Luftfeuchte von 5 ... 95%

-25..470°C*
relative Luftfeuchte 95% bei max. +40 °C

Gerét IP20 (Anschlussklemmen IP00)
Schutzart ) Cold Plate IP20 .
Kiihlkonzept Durchsteckkihlkorper P54 Konvektion IP20
Beriihrungsschutz BGV 3
Montagehdhe bis 1000 m (i.NN, oberhalb 1000 m di. NN mit Leistungsreduzierung, max. 2000 m . N.N.
Schwingungsgrenzwert beim Transport, geméaB EN 61800-2, IEC 60721-3-2 Klasse 2M1
Frequenz Amplitude Beschleunigung
2<f<9Hz 3,5 mm nicht anwendbar
9 <f<200Hz nicht anwendbar 10 m/s?
200 < f < 500 Hz nicht anwendbar 15 m/s?
Schockgrenzwert beim Transport gemas EN 61800-2, IEC 60721-2-2 Klasse 2M1
Fallhohe des verpackten Gerates max. 0,25 m
Schwingungsgrenzwert der Anlage®, gemaB EN 61800-2, IEC 60721-3-3 Klasse 3M1
Frequenz Amplitude Beschleunigung
2<f<9Hz 0,3mm nicht anwendbar
9 <f<200Hz nicht anwendbar 1 m/s?

2) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 25 g/m®begrenzt. Das bedeutet,
dass die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte fiir Temeratur und
relative Luftfeuchte nicht gleichzeitig auftreten diirfen.

3) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 29 g/m3begrenzt. Die in der Ta-
belle angegebenen Maximalwerte fiir Temeratur und relative Luftfeuchte
duirfen damit nicht gleichzeitig auftreten.

4) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 60 g/m®begrenzt. Das bedeutet
2.B. bei 70 °C, dass die Luftfeuchte nur noch max. 40% betragen darf..

5) die Gerate sind ausschlieBlich fiir den ortsfesten Einsatz vorgesehen.

e
.

—
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Kuhlkonzept

Das Basismodul des Servoreglers bietet drei verschiedene Montage- und
Kiihlkonzepte (Beispiel BaugréBe 3)

DO el I i I 0 A0 0

D T I e, O )

bessvissis

esssviii

[ [ W =T

s000000000 2000000000 | | ve00s000000 f i

Cold Plate Wandmontage Durchsteckkuhlkérper
.. Wand- Durchsteck-
BaugriBe Nennstrom Servoregler Cold Plate w1t s
montage kiihlkorper

22A )

BG1 CDD32.003 Ja Ja" Nein
45A
55A CDD32.006
71A CDD32.008 )

BG2 Ja Ja» Nein
2,2A CDD34.003
41A CDD34.005

BG2 57A CDD34.006 Ja Ja Nein
7,8A CDD34.008

BG3 Ja Ja Ja?
10A CDD34.010
14A

BG4 CDD34.014 Ja Ja Ja?
17A
24A CDD34.024

BG5 Ja Ja Ja?
32A CDD34.032

1) entspricht der Bauart Cold Plate mit Zubehor Kiihlkdrper HS3X.xxx, keine Bauart CDD3 ..., Wx.x,
2) Schutzart IP54

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Ausstattung CDD3000

Bremswiderstand
im Kiihlkdrper integriert

Sin/Cos-Geber,
Absolutwertgeber

Resolver

Encoder Nachbildung,
TTL-Geber

— Erweiterungssteckplatz 1

Service-Schnittstelle
RS232

—| Kommunikationsmodule fiir
CANopen oder PROFIBUS-DP,
| I/0-Erweiterungsmodule

—Erweiterungssteckplatz 2

Eingénge:
5 digital, 2 analog 10/12 Bit

Ausgénge:

3 digital,1 Relais

Synchronmotor, Asynchronmotor,
Torque-Motor, Linearmotor

Netzspannung
1x230V
oder 3 x 400/460 V

Netzfilter
bis 7,5 kW integriert

PTC/Klixon/linearer PTC

1-7
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Voreingestellte Antriebslosungen

Der Servoregler CDD3000 besitzt aufgrund seines gro-
Ben Funktionsumfangs mehr als 500 Parameter, mit de-
nen sein Verhalten beeinflusst werden kann. Um Ihnen
die Arbeit mit dem CDD3000 leichter und angenehmer
zu machen, haben wir die Einstellungen von typischen
Anwendungen in Form von voreingestellten Antriebsl6-
sungen abgespeichert. Diese kdnnen Uber das Bedien-
programm DRIVEMANAGER in den CDD3000 geladen wer-
den. Mit nur wenigen Mausklicks kénnen Sie auf diese
Weise die gewlnschte Antriebslésung einstellen oder
anpassen. Der DrRIVEMANAGER l&dt den zur Antriebslésung
passenden Datensatz in den Servoregler, ohne dass Sie
sich mit dem muhsamen Studium von Parametern be-
schaftigen missen.

Die voreingestellten Antriebslésungen des Servoreglers
CDD3000 sind in drei Gruppen aufgeteilt.

Voreingestellte Antriebslésungen mit Dreh-
zahlregelung:

* Drehzahlregelung mit externer Lageregelung
* Drehzahlregelung mit +10 V Sollwertvorgabe
e Drehzahlregelung mit Festdrehzahlen
* Drehzahlregelung tber Impulseingang

Voreingestellte Antriebsiésungen mit Lage-
regelung:

Master

1_Drenzahisollwert

¢ Elektronisches Getriebe
e Punkt-zu-Punkt-Positionierung

iMotion Positionier- und Ablaufsteuerung

¢ Punkt-zu-Punkt-Positionierung

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Antriebslésungen mit Drehzahiregelung

Die voreingestellten Antriebslésungen ermdglichen es,
die Flexibilitdit des Servoreglers CDD3000 sehr schnell
an die Lésung von Standardbewegungsaufgaben anzu-
passen.

Diese Antriebsldsungen beinhalten die Varianten Dreh-
zahlregelung mit externer Lageregelung, Drehzahlrege-
lung mit £10 V Sollwertvorgabe, Drehzahlregelung mit
Festdrehzahlen, Drehzahlgleichlauf und Drehmomentre-
gelung. Diese voreingestellten Antriebslésungen bieten
folgende Eigenschaften:

e Encodersimulation, Strichzahl bei Resolvern parame-

trierbar

e Auflésung des Analogeingangs:
ISA00 = 12 Bit, ISAO1 = 10 Bit

¢ Drehmomentbegrenzung durch einen zweiten Ana-
logeingang moglich

» Zwei analoge Eingénge, 5 digitale Eingange, zwei di-
gitale Ausgénge, ein Relaiseingang, ein Ausgang zur
Ansteuerung einer Motorhaltebremse

Drehzahlregelung mit externer Lageregelung

In dieser voreingestellten Antriebslésung kann der
CDD3000 direkt mit einer Ubergeordneten Steuerung
(NC), welche die Lageregelung ausfuhrt, betrieben wer-
den. Der Analogeingang wird hier mit 8 kHz abgetastet,
was die Minimierung des Schleppfehlers ermdglicht.

Drehzahlregelung mit £10 V Sollwertvorgabe

In dieser voreingestellten Antriebslésung stehen lineare
und ruckbegrenzende Rampen flr besonders mechanik-
schonende Bewegungen zur Verfligung.

Drehzahlregelung mit Festdrehzahlen

In dieser voreingestellten Antriebslésung kénnen bis zu
acht Festdrehzahlen im Servoregler abgelegt werden.
Diese kénnen im laufenden Betrieb Uber drei binér co-
dierte Eingdnge angewahlt werden. Zuséatzlich stehen
lineare und ruckbegrenzende Rampen zur Verfligung.

Drehzahiregelung liber Impulseingang

Der CDD3000 folgt in dieser voreingestellten Antriebs-
I6sung der Drehzahl einer Masterachse quarzgenau. Da
kein Lageregler im Eingriff ist, muss darauf geachtet wer-
den, dass zwar die Drehzahl, nicht jedoch die Winkellage,
von Master- und Slaveachse synchronisiert werden. Die
Ansteuerung erfolgt mit RS422 Pegeln (+5 V). Die Signal-
quelle kann ein Inkrementalgeber, die Encodersimulation
des CDD3000 oder das Puls-Richtungssignal einer Steu-
erung sein. Das Drehzahlverhdltnis ist im laufenden Be-
trieb durch 32 Bit-Z&hler und 32 Bit-Nenner einstellbar.

Drehmomentregelung

Diese voreingestellte Antriebsldsung kann als Zugkraft-
regelung verwendet werden. Sie begrenzt die Betriebs-
drehzahl durch einen internen Drehzahlbegrenzungsreg-

ler.

Anwendungsbeispiele

R —
10V
.,H.
7

Portalroboter:
Drehzahlregelung mit Uberlagerter Lageregelung

: [NC
H ni
Hubanwendung:

Drehzahlregelung mit Festdrehzahlen

Verstrecken von Kunststofffolie:
Drehzahlregelung mit +10 V Sollwert

Drehzahlgleichlauf:
Drehzahlregelung uber Impulseingang

1-9
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Antriebslésungen mit Lageregelung

Diese Antriebslésungen beinhalten die Varianten:
¢ Elektronisches Getriebe mit Schrittmotor

¢ Elektronisches Getriebe
¢ Punkt-zu-Punkt-Positionierung

Diese Varianten besitzen einen internen Lageregler mit

einer Abtastzeit von 250 ps. Gegenlber einem externen

Lageregler ergeben sich folgende Vorteile:

e Einsparung der Drehgeberauswertung in der Steue-
rung

» Verringerter Verkabelungsaufwand

¢ Hohe Regelglte durch minimale Totzeiten im Lage-
regelkreis

Elektronisches Getriebe

Elektronische Getriebe 16sen im Maschinenbau zuneh-
mend mechanische Getriebe und Kdnigswellen ab, da
sie in vielen Fallen genauer und kostengtinstiger sind,
mehr Flexibilitat bei der Konstruktion der Maschine zulas-
sen und Stillstandzeiten beim Produktwechsel verkirzen.
Das elektronische Getriebe des Servoreglers CDD3000
besitzt folgende Eigenschaften:

e Ansteuerung durch:

- Signale eines Rechteckinkrementalgebers
- Encodersimulation eines CDD3000
- Schrittmotorsteuerung (Impuls/ Richtung)
* Getriebelbersetzung online einstellbar durch 32 Bit-
Zahler und 32 Bit-Nenner
» Synchronisiergenauigkeit bis unter 0,1°
¢ Referenzfahrt mit Nullpunktkorrektur
* Tippbetrieb
e Endschalterauswertung

e Verschiebung der Synchronposition (Registersteue-
rung)

Punkt-zu-Punkt-Positionierung

Bei der voreingestellten Antriebslésung Punkt-zu-Punkt-
Positionierung kénnen mit dem DrivEMANAGER oder einer
Uberlagerten Steuerung bis zu 32 Verfahrsétze generiert
und offline an den CDD3000 Ubertragen werden. Diese
kénnen uber 5 binar codierte Eingange oder ein Feldbus-
system angewahlt werden. Die Punkt-zu-Punkt-Positio-
nierung des CDD3000 besitzt folgende Eigenschaften:

» 32 anwahlbare Verfahrsatze fur absolute und relative

Positionierung

¢ Positionierrampen linear oder mit einstellbarem Ruck
fir besonders mechanikschonende Bewegung

¢ Referenzfahrt
¢ Endschalterauswertung

Anwendungsbeispiele:

Gravurmaschine:
Elektronisches Getriebe im Schrittmotorbetrieb

Encoder-
simulation

ﬂ;_

H Drehzahl- J

5| S0 Iwert

Antrieb eines Druckzylinders:
Elektronisches Getriebe

U
ST PosA
(i ] Pos B

Linearachse:
Punkt-zu-Punkt-Positionierung

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Positionier- und Ablaufsteuerung iMotion

Die frei programmierbare Positionier- und Ablaufsteue-
rung iMotion steuert sowohl die Motorbewegung als auch
einfache NC-Ablaufe.

Ablaufsteuerung:

e Bearbeitung von Ein- und Ausgéngen
¢ logische Verknlpfungen und Grundrechenarten
» Vergleichsoperationen

¢ Verarbeiten von Variablen, Merkern, Zahlern und Ti-
mern

e bis zu 100 Programme mit maximal 700 Verfahrsat-
zen

CDD3000 Servoregler

©l "
Ablauf- Positio- Motor-
steuerung nierung regler
1

E/A @ ﬂ |7"

[elelelel
jefe]e]e]

=}

Positioniersteuerung:
e absolute oder relative Positionierung, Verfahren end-
los (z. B. Transportbander)

¢ Positionierrampen linear oder mit einstellbarem Ruck
fur besonders mechanikschonende Bewegungen

¢ acht verschiedene Referenzfahrten

e Punkt-zu-Punkt-Positionierung

e Drehzahlprofil

e wegoptimale Positionierung von Rundachsen

 Uberlagerung von Synchronbewegung und Punkt-zu-
Punkt-Positionierung

Anwendungsbeispiele:

Palettieren

LT

Antrieb flir Belichter oder Scanner

Rundtischantrieb

Pressenantrieb

Walzenvorschub

il
AA" g



Programmieroberfiéiche der Positionier- und
Ablaufsteuerung iMotion

Zur Erstellung von Ablaufprogrammen steht eine Pro-
grammieroberflache innerhalb des DRIVEMANAGERS zur
Verfligung (hierzu wird der DrivEMANAGER ab Version 3.x
benétigt).

Die Programmiersprache ist leicht versténdlich und &h-
nelt dem Befehlssatz der weit verbreiteten Programmier-
sprache BASIC.

Daiei Beabeiten Suchen Frilfen! 7

S [ e Y Pl
[<F00 (Inbetricbnahme)
[MO010 SET H10-5000;
020 SET H11-6E5360;
030 SET H12=D;

D40 SET HZD-100;

Verfshrgeschvindigkeit in Ink/Ens
Absolutposition 1 in Inl

Absolutposition 2 in Ink. = 10 Hotorundrshungen
Vartezeit zvischen Positionierungen in ns

H100 GO O:

110 WAIT(IED1=1):
[N120 GOWA H11 H10:
IN130 WAIT H20:

H140 GOWA H1Z2 H10:
H150 WAIT H20:

H200 JHP (IEO1=1) N120;
[END

Referenzfahrt auslosen
warten bis Eingang IE01=1
Pos. 1 anfahren

Wartezeit

Pos. 2 anfahren

Tartezeit
Abbruchbedingung

SI5] Inbetiebnshme pr | RN D
I zi4 |54 |[oEl R

Der Befehlssatz ist in folgende Kategorien untergliedert:

e Sprungbefehl JMP (zum Abfragen von Eingéngen,
Positionen, Variablen etc.; Sprung zu Satz Nxxx oder
Unterprogramm Pxx)

e Setzbefehl SET (zum Setzen von Ausgéngen, Varia-
blen, Merkern, Zahlern, etc.)

e Positionier- und Verfahrbefehnl GO (zum Anfahren
einer absoluten oder relativen Position mit einer be-
stimmten Geschwindigkeit)

* Wartebefehl WAIT (Warten auf eine Zeitverzégerung,
das Erreichen einer Position oder eines Eingangspe-
gels)

Die Ausflihrungszeit fur einen Befehl betragt 1 ms.

Programmbeispiel Positionier- und Ablauf-
steuerung iMotion

Die Positionierung eines Rundtisches ist in der Automa-
tion eine haufig anzutreffende Aufgabenstellung. Die Ab-
bildung zeigt eine schematische Darstellung, in der ein
Servoregler CDD3000 mit einem Servomotor den Rund-
tisch Uber ein Getriebe antreibt.

Der Rundtisch nimmt das Werkstiick in der Startposition
auf und bringt es durch eine 120°-Drehung in die Bear-
beitungsposition. Die Bearbeitungsposition soll lber ein
Bedienterminal verénderbar sein. Hier wird das Werk-
stlick gebohrt (Bearbeitungszeit 2 Sekunden) und an-
schlieBend durch eine weitere 120°-Drehung in die End-
position gebracht. Die Ablaufsteuerung des CDD3000
steuert den Bewegungsablauf des Rundtisches und st63t
den Bearbeitungsprozess an.

Ablaufprogramm:

%P01
NO10

N020

N030

N040
N050
N060

NO70

end

(Positionieren eines Rundtisches)

SET H01=120

SET H02=25

GO0

WAIT (

GOW R HO1 HO02

IE01=1)

WAIT 2000

JMP N040

v/t-Diagramm

Variable fur Bearbeitungs-
position

Variable fur Verfahrge-
schwindigkeit 250 U/min

Starten der Referenzfahrt
(Startposition)

Abfrage Starteingang
Position anfahren

Bearbeitungsvorgang
2000 ms

Vorgang wiederholen

HO2 |

tg=2s

120°

\

120° Ftgd 120°

IEO1 = Start

\

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Dienstleistung

LTi DRIVES GmbH bietet umfassende Informationen via
Internet. Ob Sie weitere technische Information zu un-
seren Produkten oder zur Projektierung benétigen oder
den Kontakt zu unserer nachsten Firmenvertretung su-
chen - wahlen Sie sich einfach auf unserer Homepage
ein.

hitp://www.lt-i.com

Software-Anderungsdienst

Im Rahmen unserer Produktpflege verbessern wir kon-
tinuierlich die Qualitdt des Antriebssystems. Mit dem
"Software-Anderungsdienst” informieren wir Sie (ber
Neuerungen und Verbesserungen der einzelnen Firm-
ware-Versionen.

Design-In

Ein wichtiger Baustein fir den gemeinsamen Erfolg ist
ein professionelles Projektmanagement, damit Sie im
Zeit- und Kostenziel bleiben. Je eher Sie mit Ihrer neuen
Lésung auf den Markt kommen um so besser. Deshalb
unterstiitzen wir Sie bei

e der Analyse der Anforderung

» der Projektierung und Antriebsauslegung
e der Pflichtenhefterstellung

e der Gesamtkostenanalyse

e dem Projektmanagement

Logistik

Damit die Bestellabwicklung flr Sie zur Routine wird und
Uberflissiger Aufwand reduziert oder vermieden werden
kann, wird der ganze Prozess von der Planung Uber die
Bestellung bis hin zur Ersatzteillieferung miteinander ab-
gestimmt.

After Sales

Sie erhalten unseren Service und Support wann und wo
immer Sie ihn bendtigen. Mit Flexibilitdt, schnellen Re-
aktionszeiten, hohem technischen Know-how und gro-
Ber Anwendererfahrung bieten wir vielfaltige Dienstleis-
tungen an, z. B.

* Inbetriebnahme vor Ort
e Beratung und Schulung
* Reparatur/ Servicekonzept

LTi

/LT DRIVES

Was haben Sie von unserem Service?

it unssrar

Helpline
Die Helpline hilft bei:

e der telefonischen Inbetriebnahme von Standardpro-
dukten und -systemen

e der Auswertung von Fehler- und Diagnoseanzeigen

e dem Lokalisieren und Beseitigen von reproduzier-
baren Stérungen und

* bei Software-Updates.

Wir sind erreichbar:

Mo.-Do.: 8.00 - 16.30 Uhr  Tel. 06441/966-180

Fr.: 8.00 - 16.00 Uhr  Tel. 06441/966-180
Fax: 06441/966-177
e-mail:  helpline@]It-i.com

Downloads:

Umfangreiche Informationen unserer Produkte finden Sie
unter ,Downloads” auf unserer Homepage.

Ca0ownisass
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Katalog Servoantriebe CDD3000

Uberblick Servoregler 2,2 A bis 32 A

BG1

CDD32.003
CDD32.004

BG2

CDD32.006
CDD32.008
CDD34.003
CDD34.005 CDD34.008
CDD34.006 CDD34.010

LT

CDD34.014 CDD34.024
CDD34.017 CDD34.032
Servoregler BG1 BG2 BG2 BG3 BG4 BG5
BaugriBen
22A
2,4A 55A 78A 14A 24 A
Nennstrom 41A
40A 71A 10,0A 17A 32A
57A
Netzspannung 1x 208,230,240V 3 x 400, 440, 460 V
Spitzenstrom 1,8facher Nennstrom fiir 30 s
. 2-4
Seite 2-4 2-6 2.6 2-8 2-10 2-12

2-1
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Strombelastbarkeit der Servoregler

Der maximal zuldssige Reglerausgangsstrom und der (1 Dauerbetrieb
Spitzenstrom sind abhéngig von der Netzspannung, der
Motorleitungslénge, der Endstufenschaltfrequenz und L Lk
der Umgebungstemperatur. Andern sich die Einsatzbe- & Ausseizbetrieb™ > 5 Hz Drehfeld-
dingungen, so andert sich auch die maximal zulassige frequenz
. Strombelastbarkeit der Servoregler. Welche Strombela- Servoregler 2,4 bis 32 A
stung bei geénderten Randbedingungen zuléssig sind, I/, = 1,8 (fiir 30 s bei 4 kHz)
kénnen Sie den nachfolgenden Kennlinien und Tabellen 1N, =1,8 (fir 30 s bei 8 kHz)
entnehmen. I/, =1,8 (fir 30 s bei 16 kHz)

) Aussetzbetrieb* 0 bis 5 Hz Dreh-
feldfrequenz

Servoregler 2,4 bis 32 A
I/, =1,8 (fir 30 s bei 4 kHz)
1N, =1,25-1,8 (fir 30 s bei 8/16 kHz)

* Aussetzbetrieb || > |,

(4) Impulsbetrieb

Servoregler fiir 230 V Netze

. Schaltfrequenz Spitzenstrom fiir  Spitzenstrom fiir
Geratenenn- Bemessungs- . .
Servoregler leistung [KVA] der Endstufe strom [A] Aussetzbetrieb Aussetzbetrieb
[kHz] 0 bis 5 Hz [A] > 5 Hz [A]

4 2,4 43 43
CDD32.003,Cx.x 1,0 8 2,4 43 43

16 1,8 3,2 3,2

4 4 7.2 7,2
CDD32.004,Cx.x" 1,6 8 4 7,2 72

16 3 54 5,4

4 6,5 9,9 9,9
CDD32.006,Cx.x" 2,2 8 55 9,9 9,9

16 43 77 7,7

4 71 12,8 12,8
CDD32.008,Cx.x" 2,8 8 71 12,8 12,8

16 515} 8 9,9
Spitzenstrom fiir 30 s bei Servoreglern 2,4 bis 7 A Netzspannung 1 x 230V -20 % +15 %
Kiihllufttemperatur 45 °C bei Endstufenschaltfrequenz 4 kHz Motorleitungslénge 10 m

40 °C bei Endstufenschaltfrequenz 8, 16 kHz Montagehshe 1000 m iber N.N.

1) mit Kiihlkérper HS3... oder zusétzlicher Kiihiflache Montageart angereiht

2-2
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Servoregler fiir 400/460 V Netze:

LTi

Geratenenn-  Schaltfrequenz Bemessungs- Bemessungs-  Spitzenstrom fiir Spitzenstrom fiir
Servoregler leistung der Endstufe strom |, [A] bei  strom | [A] bei Aussetzbetrieb  Aussetzbetrieb
[kVA] [kHz] 400 V? 460 0 bis 5 Hz [A] >5Hz [A]
4 2,2 2,2 4 4
CDD34.003,Cx.x 15 8 2,2 22 4 4
16 1,0 1,0 11 1,8
4 4,1 41 74 74
CDD34.004,Cx.x" 2,8 8 41 3,6 74 74
16 24 - 43 43
4 57 57 10,3 10,3
CDD34.006,Cx.x"
39 8 5,7 57 10,3 10,3
CDD34.006,Wx.x
16 2,6 - 47 47
4 7.8 78 14 14
CDD34.008,Wx.x 54 8 7.8 7.8 14 14
16 5 - 78 9
4 10 10 18 18
CDD34.010,Wx.x 6,9 8 10 88 16,5 18
16 6,2 - 78 11
4 14 14 25 25
CDD34.014,Wx.X 97 8 14 12,2 25 25
16 6,6 - 11,9 11,9
4 17 17 31 31
CDD34.017,Wx.x 11,8 8 17 13,5 31 31
16 8 - 14,4 14,4
4 24 24 43 43
CDD34.024,Wx.x 16,6 8 24 24 40 43
16 15 - 22 27
4 32 32 58 58
CDD34.032,Wx.x 22,2 8 32 28 40 58
16 20 - 22 36

Spitzenstrom fiir 30 s bei Servoregler 2,2 bis 32 A

Kiihllufttemperatur 45 °C bei Endstufenschaltfrequenz 4 kHz
40 °C bei Endstufenschaltfrequenz 8, 16 kHz

1) mit Kiihlkérper HS3... oder zusatzlicher Kiihlflache

2) Netzspannung 3 x 400 V =10 %
3) Netzspannung 3 x 460V =10 %
Motorleitungslange 10 m
Montagehdhe 1000 m iiber N.N.
Montageart angereiht

2-3
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Servoregler 2,2 A bis 4 A (BG1 + BG2)

cop3 O0.000,0 xxx, 00, .00

Technische
Daten

Kiihlkonzept

Ausfiihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten
den nachfolgenden Tabellen.

Typ CDD-32.004,Cx.x Bestellschlissel

Technische Daten CDD32.003 CDD32.004 CDD34.003

Ausgang motorseitig”

Spannung 3x0.. 230V 3x0..230V 3x0... 400/460V

Nennstrom effektiv I, 24A 40A 22A

Spitzenstrom 1,8 x I, fir30 s 4,3A 72A 40A

Geratenennleistung 1,0 kVA 1,6 KVA 1,5 kVA

Drehfeldfrequenz 0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4,8, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kiihllufttemperatur)

Eingang netzseitig

Netzspannung 1x230V 1x230V 3 x 400/460 V
-20% +15% -20% +15 % -25% +10%

Strom (mit Netzdrossel) 44A 7,3A 2,3A

Unsymmetrie der Netzspannung - - +3 % max.

Frequenz 50/60 Hz +10 % 50/60 Hz =10 % 50/60 Hz 10 %

Verlustleistung bei 4 /8, 16 kHz 49/52W 63/70W 90/97W

Bremschopper-Leistungselektronik

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern

installierten Bremswiderstandes 100 Q 100 180 Q

1) Daten bezogen auf 230 V bzw. 400 V Ausgangsspannung und 8 kHz Schaltfrequenz.

2-4
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LTi

Kiihlkonzept CDD32.003,Cx.x CDD32.004,Cx.x CDD34.003,Cx.x
Cold Plate
Mechanik
Schutzart IP20
Kiihllufttemperatur 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 1,6 kg 2,3 kg
Montageart
Einzelmontage Zusétzliche Kiihlung tiber Montageplatte (unlackiert) von 0,3 m2
Anreihmontage mehrerer Servoregler mit Zubehor HS32.1BR mit gggf:g;i?;zoo
MaBe BG1 [mm] BG2 [mm] 2
B (Breite) 70 70
H (Hohe) 223 248
T (Tiefe) 120 145
A 50 50
C 205 230
DO 48 48
E 215 240
MaBbilder
DY B T &N ,'i
T A N S |

= ] L 000000000000 -
LA A A = C
B :
CDD32....Cx.x c B |H|E CDD34...,Cx.x cl (M I B|HE
: |
B
(A XXX XXX . 1
\

o OOO0OOOGOIOIPIPIIS HH

E] Hinweis:  Die Gerate der BaugréBen BG1 und BG2 sind standardmaBig mit Liiftern ausgestattet. Die zugehdrigen

Kahlkérper finden Sie im Kapitel ,Zubehor”.
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Servoregler 4,0 A bis 7 A (BG2)

cop3 O0.000,0 xxx, 00, .00

Technische
Daten

Kiihlkonzept

Ausfiihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten
den nachfolgenden Tabellen.

Typ CDD-34.005,Cx.x

Bestellschlissel

Technische Daten CDD32.006 CDD32.008 CDD34.005 CDD34.006

Ausgang motorseitig”

Spannung 3x0..230V 3x0..230V 3x0... 400/460V 3x0... 400/460V

Nennstrom effektiv I, 55A 71A 41A 57A

Spitzenstrom 1,8 x I, fir30s 99A 12,8A 74A 10,3A

Geratenennleistung 2,,2 KVA 2,8 kKVA 2,8 VA 39A

Drehfeldfrequenz 0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4,8, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kiihllufttemperatur)

Eingang netzseitig

Netzspannung 1x230V 1x230V 3 x 400/460V 3 x 400/460V
-20% +15% -20 % +15 % -25% +10 % -25% +10 %

Strom (mit Netzdrossel) 10A 129 A 43A 6,0A

Unsymmetrie der Netzspannung - - +3 % max. +3 % max.

Frequenz 50/60 Hz +10 %

Verlustleistung bei 4 / 8, 16 kHz 90/97W 110/120 W 95/127W 121 /163 W

Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand _ . ) 1,6 kW

(nur mit Ausfiihrung CDD34 ...,Wx.x,BR) bei 360 Q

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern 560 56 Q 180 Q 180 Q

installierten Bremswiderstandes

1) Daten bezogen auf 230 V bzw. 400 V Ausgangsspannung und 8 kHz Schaltfrequenz.
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Kiihlkonzept

Mechanik

Schutzart
Kiihllufttemperatur

Gewicht

Montageart

Einzelmontage

LTi

CDD32.006,Cx.x CDD32.008,Cx.x CDD34.005,Cx.x CDD34.006,Cx.x CDD34.006,Wx.x

Cold Plate Wandmontage

IP20 IP20
45 °C (bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)

2,3 kg 3,5kg

Zusatzliche Kiihlung tiber Schaltschrankmontageplatte (unlackiert) von 0,3 m2 -

Anreihmontage mehrerer Servoregler Nur mit Zubehdr H§32.200 oder HS32.2BR Nur mit Zubehdr HS32.200 oder HS34.2BR -
MaBe BG2 [mm] BG2 [mm]
B (Breite) 70 70
H (Hohe) 248 258
T (Tiefe) 145 220
A 50 40
C 230 260
D@ 48 438
E 240 240
MaBbilder
D B D
%] B
T A A T
SIC ACmn peEmn hd h: ¢
000000000000 . S L
e LA A A
Cc | H| E
CDD32...,Cx.x : E|C H CDD34...,Wx.x

|

|

I

000000000000 M | Il 000000000000

Ausfiihrung Eigenschaft
CDD34.006,Wx.x,BR

Interner Bremswiderstand nur fiir Gehduse mit Kiihlkonzept ,Wandmontage*“, CDD34 ..., Wx.x

E] Hinweis:  Die zugehérigen Kuhlkérper finden Sie im Kapitel ,Zubehor”.
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Servoregler 7,8 A bis 10 A (BG3)

con3 O0.000,0 xxx, 00, .00

Technische
Daten

Kiihlkonzept

Ausfiihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten
den nachfolgenden Tabellen.

Typ CDD-34.008,Wx.x

Technische Daten

Bestellschlissel

CDD34.008 CDD34.010

Ausgang motorseitig”

Spannung

Nennstrom effektiv I,
Spitzenstrom 1,8 x I, fiir 30 s
Geratenennleistung
Drehfeldfrequenz

Schaltfrequenz der Endstufe

Eingang netzseitig

Netzspannung

Strom (mit Netzdrossel)
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung bei 4 / 8, 16 kHz
Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand
(nur mit Ausfiihrung CDD34 ..., Wx.x,BR)

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

1) Daten bezogen auf 400 V Ausgangsspannung und 8 kHz Schaltfrequenz.

3x0... 400/460V

78A 10A
14A 18A
5,4 kVA 6,9 KVA
0...400 Hz

4,8, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kiihllufttemperatur)

3 x400/460V
-25% +10 %
82A 10,5A
+3 % max.
50/60 Hz +10 %

150 /177 W 187 /222W
6,0 kW 6,0 KW
bei 90 Q bei 90 Q
81Q 81Q

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Kiihlkonzept CDD34...,Wx.x CDD34...,Cx.x CDD34...,Dx.x
Wandmontage Coldplate Durchsteckkiihlkorper
Mechanik
Schutzart IP20 IP20 (Gerét), IP54 (Kiihlkorper)
Kiihllufttemperatur 45 °C (bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 4,4 kg 3,2kg 46kg
Ot senkrechte Montage bei ungehin- senkrechte Montage auf Montage- senkrechte Montage, Kiihlkdrper
9 derter Luftdurchstromung platte oder Kiihlprofil duch Montageplatte gesteckt
MaBe BG3 [mm]
B (Breite) 70 70 (100) 70 (110)
H (Héhe) 300 300 300
T (Tiefe) 218 150 T1138,T2 80
A 40 85 90
C 320 200 320
DO 48 55 438
E 330 - 340
F - 100 200
B
DY
A
% oo
B
C % % H
F .
CDD34...,0x.x
N &
2 22 27T 1227577
T
T i i
1] I I I
i i
ittt i
Ik @ 1133388 @
@s | | ®
W
Ausfiihrung Eigenschaft
CDD34 ....BR Interner Bremswiderstand nur fiir Geh&use mit Kiihlkonzept ,, Wandmontage*“, CDD34 ..., Wx.x oder ,Durchsteckkiihlkérper CDD34...,Dx.x.

E] Hinweis:

Bitte beachten Sie, dass bei den Kihlkonzepten Cold Plate und Durchsteckkiihlkérper besondere Be-
dingungen zur Abflhrung der Verlustleistung eingehalten werden mussen, néhere Informationen siehe
CDD3000 Betriebsanleitung.
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Servoregler 14 A bis 17 A (BG4)

cop3 O0.000,0 xxx, 00, .00

Technische
Daten

Kiihlkonzept

Ausflihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten
den nachfolgenden Tabellen.

Typ CDD-34.014,Wx.x

Technische Daten

Bestellschlissel

CDD34.014 CDD34.017

Ausgang motorseitig"
Spannung

Nennstrom effektiv I,
Spitzenstrom 1,8 x I, fiir 30 s
Geratenennleistung
Drehfeldfrequenz

Schaltfrequenz der Endstufe

Eingang netzseitig

Netzspannung

Strom (mit Netzdrossel)
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung bei 4 / 8, 16 kHz

Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand
(nur mit Ausfiihrung CDD34 ..., Wx.x,BR)

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

1) Daten bezogen auf 400 V Ausgangsspannung und 8 kHz Schaltfrequenz.

3x0... 400/460V

14A 17A
25A 31A
9,7 kVA 11,8 KVA
0...400 Hz

4,8, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kiihllufttemperatur)

3 x400/460V

-25% +10 %
14,7A 17,9A

+3 % max.
50/60 Hz +10 %
225/283W 270/340W
6,0 kW 6,0 kw
bei 90 Q bei 90 Q

47 Q 47 Q

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Kiihlkonzept CDD34...,Wx.x CDD34...,Cx.x CDD34...0,Dx.x
Wandmontage Coldplate Durchsteckkiihlkérper
Mechanik
Schutzart P20 IP20 (Gerat), IP54 (Kiihlkorper)
Kiihllufttemperatur 45 °C (bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 6,5 kg 5,2 kg 6,7 kg
Montageart senkrechte Montage bgli ungehin- senkrechte Montagg_ auf Mpntage- senkrechte Montage, Kiihlkdrper
derter Luftdurchstromung platte oder Kiihlprofil duch Montageplatte gesteckt
MaBe BG4 [mm]
B (Breite) 120 120 (150) 120 (160)
H (Hohe) 300 300 300
T (Tiefe) 218 150 T1138,T2 80 2
A 80 135 A 140,A1 180
C 320 200 320
DO 48 55 4,8
E 330 - 340
F - 100 200
MaBbilder
: A
D@ A DZ .
m ——
B 2 & N 4
|
cl |y | v clF ! HIE
t 8 1t S
|
F |
CDD34...,Wx.x CDD34...,Cx.x CDD34 ,Dx.x
l e [ E Hﬂu + 1 0 4
f————
2
T2
r 7
T . ‘§§§§§§§§‘
33 @ @
L o
T
Ausfiihrung Eigenschaft

CDD34 .. BR Interner Bremswiderstand nur fiir Geh&use mit Kiihlkonzept ,, Wandmontage*“, CDD34 ..., Wx.x
e oder ,,Durchsteckkiihlkérper CDD34...,Dx.x.

dingungen zur Abflhrung der Verlustleistung eingehalten werden mussen, néhere Informationen siehe

@ Hinweis:  Bitte beachten Sie, dass bei den Kihlkonzepten Cold Plate und Durchsteckkihlkérper besondere Be-
CDD3000 Betriebsanleitung.
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Servoregler 24 A bis 32 A (BG5)

cop3 O0.000,0 xxx, 00, .00

Technische
Daten

Kiihlkonzept

Ausflihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten
den nachfolgenden Tabellen.

Typ CDD-34.024,Wx.x Bestellschlissel

Technische Daten CDD34.024 CDD34.032
Ausgang motorseitig"
Spannung 3x0... 400/460V
Nennstrom effektiv I, 24A 32A
Spitzenstrom 1,8 x |, fiir 30 s 43A 58A
Geratenennleistung 16,6 KVA 22,2 kVA
Drehfeldfrequenz 0...400 Hz
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kiihllufttemperatur)
Eingang netzseitig
Netzspannung 3 x 400/460 V

-25% +10 %
Strom (mit Netzdrossel) 25,3A 33,7A
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max.
Frequenz 50/60 Hz =10 %
Verlustleistung bei 4 / 8, 16 kHz 330/415W 415/525W

Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand 6,0 kW 6,0 KW
(nur mit Ausfiihrung CDD34 ..., Wx.x,BR) bei 90 Q@ bei 90 @

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

1) Daten bezogen auf 400 V Ausgangsspannung und 8 kHz Schaltfrequenz.

2-12
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Kiihlkonzept CDD34...,Wx.x CDD34...,Cx.x CDD34...0,Dx.x
Wandmontage Coldplate Durchsteckkiihlkdrper
Mechanik
Schutzart IP20 IP20 (Gerét), IP54 (Kiihlkorper)
Kiihllufttemperatur 45 °C (bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 7,2 kg 6,4 kg 7,4 kg
Ve senkrechte Montage bei ungehinderter ~ senkrechte Montage auf Montageplatte senkrechte Montage, Kiihlkérper duch
g Luftdurchstromung oder Kiihlprofil Montageplatte gesteckt
MaBe BG5 [mm]
B (Breite) 170 170 (200) 170 (210)
H (Hohe) 300 300 300
T (Tiefe) 218 150 T1138,T2 80
A 130 185 A190,A1 100
C 320 200 320
DO 438 55 438
E 330 - 340
F - 100 200
MaBbilder
: A
D@ A D@ ‘
il 05 3 \ ol 1
8 | B
o | =
C £ F | E | |H
+ LS iR
\
|
F .
CDD34...,0x.x CDD34...,Dx.x
\
? z G Rl [3 0]V W] ° ? of*
V
] 1T 5
i T2
SIPPTEELIIIILE -
i B
S |11 3338888 SRR
i aaneaed ] R
3 SRR
3133 3 233 33 ® SOORN
Ausfiihrung Eigenschaft
CDD34 _BR Interner Bremswiderstand nur fiir Geh&use mit Kiihlkonzept , Wandmontage*, CDD34 ...,Wx.x

oder ,Durchsteckkiihlkdrper CDD34...,Dx.x.

Katalog Servoantriebe CDD3000

Bitte beachten Sie, dass bei den Kiihlkonzepten Cold Plate und Durchsteckkiihlkérper besondere Be-
dingungen zur Abflhrung der Verlustleistung eingehalten werden mussen, néhere Informationen siehe
CDD3000 Betriebsanleitung.

@ Hinweis:
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Uberblick Zubehér fiir Servoantriebe

)

amavig

0000010
I

Inhalt Typ
Bedienmodule KP300
Speicherkarte SC-XL
PC-Oberflache DrivEMANAGER
Verbindungskabel CCD-SUB90X
Klemmenabdeckung TB1-EB/TB2-EB/TB3-EB/TB4-EB/TB5-EB
EMV-Schirmanschluss STO02 ... ST06 / SMC50 / SMB50
Kuhlkérper fir BG1 und BG2 HS32.1BR / HS32.200 / HS32.2BR / HS34.2BR




Bedienmodule

kP Ooo OO

KeyPap

I Baureihe
Ausfiihrung
KP300 Bestellschllssel
Bestellbezeichnung Kurzerklarung
KEYPAD mit Grafikdisplay ( 128 x 64 Pixel) zur Parametrierung, Istwertanzeige und Se-
KP300 rieninbetriebnahme der Positionierregler. Anzeige von Grafiken wie Geratestatus und Pa-

rametertexte. Sprache Deutsch oder Englisch (konfigurierbar). Das KEYPAD (Farbe, grau)
unterstitzt die SMARTCARD ,SC-XL*.

Verbindung zwischen
KP300 und dem Servoregler
CDD3000 mit dem Kabel
CCD-SUB90X

Fiir die Montage in der Schranktiir sind zwei Boh-
rungen fiir Befestigungsschrauben und ein Ausbruch
flir die Steckverbindung notwendig.

Bitte benutzen Sie nur selbstschneidende Schrauben
fiir Thermoplaste (z. B. EJOT PT Schraube, Typ K30 x 8
WN1412). Max. Leitungslange betragt 3 m.

vessvsses

Y YYYYYs

Hinweis:  Das KevPap ist zum ausschlieBlichen Gebrauch mit den Antriebsreglern der c-line
Drives geeignet. Die Handhabung ist der entsprechenden Betriebsanleitung zu ent-
3 nehmen.
Mechanik KP300
e
MaBe 70x84x37mm (BxHxT) ffaf“és‘tv
Gewicht 120 g
360.0 degree . H o
Standard (1), — —
Anschluss (RS232) kann direkt auf das Positioniermodul gesteckt werden N a (ay o 0y (1)
o
\
| R —
e |
Kabelanschluss Montage in der Schaltschranktiir

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Speicherkarte SMARTCARD

sc 00

. SmaARTCARD

A028V11.0 Speicherausfiihrung
300134

A 4

SMARTCARD - XL Bestellschlussel
Bestellbezeichnung Kurzerkldrung
SC-XL Der Datensatz des Servoregler kann abgespeichert und auf weitere Regler problemlos iibertragen werden. Geeignet fiir

KP200-XL.
Systemanordnung Erklarung
(1) Anschluss X4 fiir Bedienmodule

oder PC-Anschluss (RS232 Schnittstelle)
Chipkarte SC-XL

Bedienmodul KP200-XL, KP300

PC mit Bediensoftware DrRIVEMANAGER

x1
u

"2300=<

5RE0

3-3




3-4

PC-Benutzersoftware

PC-Software

&~

\\{\x\\f\ §

DriveManager v 50.00
SN 06140128 T

DriveEManAGER  3.X

PC-Benutzer-
Software

Auslieferstand d. Software

DRIVEMANAGER 3.x Bestellschllssel

Technische Daten

DriveEMANAGER

Softwareleistung

Mindestkonfiguration
Lieferumfang

Sprachen

Bestellbezeichnung

Die PC-Benutzersoftware ,, DriveManacer” stellt folgende Funktionen zur Verfligung:

- liber komfortable Einstellmasken bedienbar, dadurch sehr vereinfachte Handhabung

- Statusanzeige zur Uberwachung der betriebsspezifischen Ist- und Sollwerte

- direktes Steuern des Umrichters per PC

- komfortables vierkanaliges Digital Scope zur Echtzeitaufzeichnung von Istwerten, wie z.B. Stromverlauf oder v/t-Diagramm
- Vergleichsfunktion zur Lésung von Problemen, Datenverwaltung und Druckfunktionen

Microsoft Windows® 98, NT4.0, ME, 2000 oder XP, CD-ROM Laufwerk, Pentium Ill, 64 MB RAM

1 CD-ROM zur Installation der Benutzersoftware DriveManancer, alle Anwendungshandbiicher sowie Softwarebeschreibungen der
einzelnen Gerétereihen als PDF-Dokumente

Bei der Installation kénnen Sie Deutsch, Englisch oder Franzdsisch wahlen.

Lizenzen

DriveEMANAGER 3.X

DriveManacer 3.x Test

Enthélt die volle Funktionalitéit fiir das Parametrieren, Steuern und Uberwachen. Die Laufzeit ist nicht begrenzt, die Softwareli-
zenz berechtigt zur gleichzeitigen Nutzung an beliebig vielen Arbeitsplatzen.

Enthélt die volle Funktionalitét, ist fiir Test- und Demozwecke vorgesehen, die Laufzeit ist auf 180 Tage ab Installation begrenzt.

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Verbindungskabel

LTi

cc D-suB9 o0

Connecting Cable

Kabeltyp D-SUB

Kabellange in Meter

CCD-SUB 90x Bestellschlissel
Bestellbezeichnung Technische Daten
CCD-SUB 901 Kabel fiir Verbindung zwischen Antriebsregler und KevPao oder Antriebsregler und PC mit DriveManager, Lange 1 m
CCD-SUB 902 Kabel fiir Verbindung zwischen Antriebsregler und KevPab oder Antriebsregler und PC mit DriveManaer, Lénge 2 m
CCD-SUB 903 Kabel fiir Verbindung zwischen Antriebsregler und KevPab oder Antriebsregler und PC mit DriveManaer, Ldnge 3 m
Erklarung Systemanordnung

(1) Anschluss X4 fiir KevPap oder PC
RS232 Schnittstelle

(2) Chipkarte SmarTCarp SC-XL

(3) Bedienmodul KP200-XL

(4) PC mit Bediensoftware DriveMANAGER
(5) Verbindungskabel CCD-SUB90X, x.x

x1
u
v
w
®
®
R
"
L
®
u
2
"




Klemmenabdeckung

8 [
—.— Terminal Box
BaugroBe
TB3 TB5 Bestellschlissel
Bestellbezeichnung TB1 TB2 TB3 TB4 TB5
CDD32.006
Geeianet iir Servoredler CDD32.003 CDD32.008 CDD34.008 CDD34.014 CDD34.024
9 9 CDD32.004 (DD34.003 CDD34.010 CDD34.017 CDD34.032
3 CDD34.005
CDD34.006
Nennstrom der Servoregler 24-4A 22-71A 78-10A 14-17A 24 -32A
T (Tiefe) 32,5mm 32,5mm 32,5mm 32,5mm 32,5mm
Abbildung
- 2 ‘

\—|
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Schirmanschluss

st O

Shield Terminator

BaugroBe
STO2 (inkl. Metallklammern, Metallkabelbinder und Schraube) Bestellschlussel

Bestellbezeichnung ST02 ST04 ST05

€DD32.006

€DD32.008

: " CDD32.003 CDD34.008 CDD34.014 CDD34.024

Geeignet fiir Servoregler CDD32.004 CDD34.003 CDD34.010 CDD34.017 CDD34.032

CDD34.005

CDD34.006
Nennstrom der Servoregler 24-4A 22-71A 7,8-10A 14-17A 24 -32A
T (Tiefe) 238 mm 263 mm 345 mm 345 mm 355 mm
Abbildung

1 - T I — T -
] -
I -
i I I
H " H H

n ]
B

0ooooo - "
n n n 0000000000
.

E] Hinweis:

Fir die Servoregler der BaugréBBen 6 und 7 ( Kabelquerschnitte > 32 mm?2) empfehlen wir die Schirme der
Motor/Netz-Zuleitung direkt auf einer Schirmschiene im Schaltschrank anzubinden.




Metallklammern

smc 00O

Shield Metal Clip
360° - Kontaktierung

Stiickzahl der Ver-
packungseinheit

SMC50

Bestellbezeichnung

Verpackungseinheit

Bestellschlissel

geeignet fiir EMV-
Schirmanschsclhluss

einsetzbar in Kabel-

schirmdurchmesser Material

SMC50

50 Stiick

ST xx <12 mm2 Federstahl

Metallkabelbinder

smB 00

Shield Metal Band
360° - Kontaktierung

Stlickzahl der Ver-
packungseinheit

SMB50

Bestellbezeichnung

Verpackungseinheit

Bestellschliissel

geeignet fiir EMV-
Schirmanschsclhluss

einsetzbar in Kabel-

: Material
schirmdurchmesser

SMB50

50 Stiick

ST xx >12 mm? Edelstahl

Systemanordnung

Katalog Servoantriebe CDD3000
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KUhlkérper/Bremswiderstand flir BG1 + BG2

LTi

Hs 30,0 OO

Heat Sink _‘
Baureihe und
Spannung

BaugroBe
0 Bremswiderstand
Q
S
HS3X.xxx Bestellschliissel
Technische Daten HS32.1BR HS32.200 HS32.2BR HS34.2BR
Dauerbremsleistung bei Montage am Servoregler 25W/CDD32.004 BOOV\VIV //CCIE[?SSZZOOOOSG 355‘”[ /&?53344600053
Bremswiderstand 162 Q 90 Q 360 Q
Spitzenbremsleistung 0,9 kW 1,7 kW 1,6 KW
CDD32.006
Geeignet fiir Servoregler CDD32.008 -
CDD34.005
B H T
Bestellbe- . . . . A C D E
; Beschreibung (Breite) (Hohe) (Tiefe)
zeichnung [mm] [mm] [mm] [mm]
[mm] [mm] [mm]
Kiihlkdrper mit integriertem
HS32.1BR Bremswiderstand (230 V Netz) 70 215 75 40 235 438 245
HS32.200 Kiihlkdrper
Kiihlkdrper mit integr. Bremswi-
HS32.2BR
derstand (230 V Netz) 70 240 75 40 260 48 270
Kiihlkdrper mit integr. Bremswi-
e derstand (460 V Netz)
DA B DA DA B
A [ E— T A T
‘ : [ =& r
= W=
wlo ¥ HS32.1BR| “° |/ | = HS32200 “° | | T a300pR
MaBbilder HSé4 2BR
] H
‘ L
JRSE S /] I I
| | =
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Uberblick Anwender- und Kommunikationsmodule

Inhalt Typ Seite
UM-8140 4-2

Anwendermodule
UM-2A0 4-3
CM-CAN1

Kommunikationsmodule CM-CAN2 4-4
CM-DPV1

4-1




Anwendermodul (E/A-Erweiterung)

um-0000

User Module

Eigenschaften

8l 40 (z.B))
4 Ausgénge (A-Erweiterung)

8 Eingénge (E-Erweiterung)

UM-8140 Bestellschliissel
Bestellbezeichnung Kurzerklérung
UM-8140 Klemmenerweiterung um 8 Eingénge und 4 Ausgénge, Funktion der Ein-/Ausgénge programmierbar
Technische Daten UM-8140
Versorgungsspannung 24V DC =20 %
Stromaufnahme 0,6A
Eingangsspannung fiir Signal ,,0“ von 0 bis5V
8 Eingénge Eingangsspannung fiir Signal ,,1¢ >15V
Eingangsspannung fiir Signal ,,1“ 2,5 mA bis 7,0 mA (6 mA bei 24 VDC)
zuldssiger Bereich bei Signal ,1“ min. 5 mA, max. 0,5 A
Mittelwert 125 mA
4 Ausgénge
Summenstrom 05A
Kurzschlussstrom je Ausgang max. 1,2 A kurzzeitig
MaBe Bx HxT) 28 x 90 x 90 [mm]
Erklérung Systemanordnung UM-8140

(1) Servoregler CDD3000

(2) Anwendermodul UM-8140

(3) externes Netzteil 24 VDC

(4) 8 Steuereingénge (programmierbar)
(5) 4 Steuerausgénge (programmierbar)

U
5 oo ofo ol o

+ [spsipLe
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Anwendermodul (Erweiterung Analogausgdange)

um-0000

User Module

Eigenschaften
2 AO (z.B.)

Analogausgénge

2 Ausginge

UM-2A0 Bestellschlissel
Bestellbezeichnung Kurzerklarung
UM-2A0 Klemmenerweiterung um 2 analoge Aqs_génge, Funktion der Ausgénge programmierbar auf Ausgangs-
strom, Drehzahl, Drehmoment und Position
Technische Daten UM-2A0
Versorgungsspannung 18...30V DC 20 %
Stromaufnahme 0,1A
Aufldsung 10 Bit
Genauigkeit +0,1% bzw. =19.5mV
Ausgangsspannung -10V...+10V

Strombelastbarkeit der Ausgange

3 mV max., kurzschlussfest

Filterung (fest) 4. Ordnung

Refresh-Zykluszeit 5ms

MaBe B xHxT) 28 x 90 x 90 [mm]
Erklarung Systemanordnung UM-2A0

1) Servoregler CDD3000

2) Anwendermodul UM-2A0

3
4

externes Netzteil 24 VDC

Analoganzeige = 10 V, programmierbar




Kommunikationsmodul

cm- 0000

Communication Module

Bus und/oder Protokoll
CM-DPV1 (z.B.)

PROFIBUS-DPV1

CM-CAN1, CM-CAN2, CM-DPV1

Bestellschlissel

Bestellbezeichnung Kurzerklérung

Kommunikationsmodul fiir CAN-Bus mit Dateniibertragungsprotokoll CANintern
CM-CAN1 .

(Modul zur Potentialtrennung)
CM-CAN2 Kommunikationsmodul fiir CAN-Bus mit Dateniibertragungsprotokoll CANopen
CM-DPV1 Kommunikationsmodul fiir PROFIBUS-DPV1 ohne CD-ROM
Technische Daten CM-CAN1 CM-CAN2 CM-DPV1
Standardisierung IS0 11898 1S0 11898 EN 50170
Kommunikation CiA/DS102 CiA/DS301 Richtlinie 2.084
Gerateprofil CANLust oder CiA/DS402 CiA/DS402 PROFIBUS
T T e e 25 KkBit/s bis 1000 m 20 kBit/s bis 1000 m 9,6 kBit/s bis 1200 m

gung gsiang 500 kBit/s bis 100 m 1 MBit’s bis 40 m 12 MBit/s bis 100 m

Spannungsversorgung 19..29VDC 18...30VDC 18..30VDC
Stromaufnahme max. 80 mA max. 100 mA max. 250 mA
MaBe (B x Hx T) [mm] 28 x90x 90

Katalog Servoantriebe CDD3000
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Erklérung

Systemanordnung CANintern/ CANopen

LT

(1) Servoregler CDD3000

(2) Kommunikationsmodul CM-CAN1 od.

CM-CAN2
(3) Verbindungskabel CCD 90x, x.x
(4) Busabschluss-Stecker
(5) CAN-Bus Steuerung
(6) Netzteil (24 VDC)

max. 100 Teilnehmer CANintern
(CANLust) (CM-CANT)

max. 127 Teilnehmer CANopen
(CM-CAN2)

Erklérung

Systemanordnung PROFIBUS-DP

(1) Servoregler CDD3000

(2) Kommunikationsmodul CM-DPV1
(3) PROFIBUS-DP Systemkabel

(4) Netzteil 24 VDG

(5) DP-Master

max. 127 Teilnehmer (CM-DPV1)
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Uberblick Ergéinzende Komponenten

LTi

1S[S]

T e vzl

Inhalt Typ Seite
LR 32.5 ... LR32.8 und LR32.14-UR
Netzdrosseln LR34.4-UR ... LR34.032-UR 5-2
. . BR 090.01,540-UR
Bremswiderstédnde BR 090.03 540-UR 5-5
Netzfilter EMCXX 5-8
Benutzerinformation alle zugehdrigen Dokumente 5-9

5-1




5-2

Netzdrosseln

LR 30. OO0

Line Reactor

Baureihe und
Spannung

Nennstrom

LR34.10 Bestellschlussel
Umweltbedingungen LR32.xxx LR34.xxx
Netzspannung 1x230V-20 % +15 %, 50/60 Hz" 3x 460V -25 % +10 %, 50/60 Hz"
- . 1,8 x|, fiir 40 s bis 32 A Bemessungsstrom
Uberiastfaktor USROS 1,5 x|, fiir 60 s bis 45 A Bemessungsstrom
Umgebungstemperatur -25 °C bis +45 °C, mit Leistungsreduzierung bis 60 °C (1,3 % pro °C)
Montagehdhe 1000 m, mit Leistungsreduzierung bis 4000 m (6 % pro 1000 m)
Relative Luftfeuchte 15 ... 95 %, Betauung ist nicht zuldssig 15 ... 95 %, Betauung ist nicht zuldssig
Lagertemperatur -25 °C bis +70 °C -25 °C bis +70 °C
Schutzart P00, Klemmen VBG4 IP00, Klemmen VBG4

Kurzschlussspannung

Zuldssiger Verschmutzungsgrad
Thermische Auslegung

UL-Recognition

U, 4 % (entspricht 9,24 V bei 400 V)
gilt fiir Regler mit |, = 4,0 A bis 32 A
U, 2 % (entspricht 4,6 V/ bei 400 V)
gilt fiir Regler mit |, = 45 A bis 170 A

U, 4 % (entspricht 9,2V bei 230 V)

P2 gemaB EN 61558-1 P2 gemaB EN 61558-1

Ausfiihrung LR3X.xxx-UR hat UL-Recognition fiir die Mérkte in den USA und Kanada

1) bei Netzfrequenz 60 Hz erhdht sich die Verlustleistung um ca. 5 - 10 %.

Einphasige Netzdrosseln

. . Bemessungs- Verlustleistung  Induktivitat Gewicht Anschluss
Bestellbez. geeignet fiir Servoregler
strom [A] ges. [W] [mH] [ka] [mm?2]

CDD32.004

LR32.5 (Empfohlene Nennleistung 45 11 9,76 0,7 4
mit 4pol. Normmotor= 550 W)

LR32.8 CDD32.004 8 10 3,66 08 4

CDD32.006
LR32.14-UR 0DD32.008 14 16 2,1 1,5 4
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MaBe [mm] LR32.5 LR32.8 LR32.14-UR

B (Breite) 60 60 85

H (Hohe) 75 75 100

T (Tiefe) 57 57 65

A 44 44 64

c 46 46 50

D 36 48 48

MaBbild

= 0|0
B 2 :
H
- D
@ \ 0
A C
B T
Dreiphasige Netzdrosseln
. geeignet fiir Bemessungs-  Verlustleistung  Induktivitat Gewicht Anschluss
Bestellbezeichnung
Servoregler strom [A] ges. [W] [mH] [ka] [mm?]
LR34.4-UR CDD34.003 4,2 20 7 1,6 4
€DD34.005

LR34.6-UR e 6 26,1 4,88 2,0 4
LR34.8-UR CDD34.008 8 29 3,66 2,4 4
LR34.10-UR CDD34.010 10 33 2,93 3,0 4
LR34.14-UR CDD34.014 14 45 2,09 38 4
LR34.17-UR CDD34.017 17 45 1,72 45 4
LR34.24-UR CDD34.024 24 50 1,22 58 4
LR34.32-UR CDD34.032 32 67 0,92 6,7 10

il
|
44"




I[\:I:g? LR34.4-UR  LR34.6-UR LR34.8-UR LR34.10-UR LR34.14-UR LR34.17-UR LR34.24-UR LR34.32-UR

B (Beite) 100 125 125 125 155 155 155 190

H (Hahe) 120 140 140 140 160 160 160 195

T (Tiefe) 70 65 65 75 80 80 95 85
4.— A 63 100 100 100 130 130 130 170

c 50 47 47 57 57 57 74 57

D@ 5 5 5 5 8 8 8 8

Mabild

ojojojojojojolo
@ @ @ s

>
by
=

L1213 PE L1 N
Q o

D—\*ft
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Bremswiderstande

BR - OO .00, OO0

Brake Resistor
Q Wert

Leistung in (W)
01=100W
10=1kW

Anschlussausflihrung

1 = mit Beriihrschutz
0 = ohne Beriihrschutz

BR-090.01,540,UR BR-090.03,540,UR Bestellschlussel

Technische Daten gem. Abbildung gem. Abbildung gem. Abbildung gem. Abbildung
Al A2 A3 A4

Oberflachentemperatur > 250 °C > 250 °C > 250 °C > 250 °C

Beriihrschutz nein nein nein nein

Spannung max. 970V DC max. 970V DC max. 970V DC max. 970V DC

Hochspannungsfestigkeit 4000V DC 4000V DC 4000V DC 4000V DC

Temperaturiiberwachung ja, mit Bimetallprotektor (Schaltleistung 0,5 A/ 230 V)

Abnahmen CE-konform; UL-Recognition

Anschluss 1 m lange PTFE-isolierte Litze Ansccg::sﬁ:;iﬂr?;it PG

Abbildungen




Spitzenbremsleistung

Bestellbezeichnung D OrleIstng - BEETRO W] Schutzart  Abbildung
=0 750 VDC
BR-200.01, 540,UR 35 200 2800 IP54 Al
BR-200.02, 540,UR 150 200 2800 IP54 A2
. BR-200.03, 540,UR 300 200 2800 P54 A3
BR-090.01, 540,UR 35 90 6250 IP54 Al
BR-090.02, 540,UR 150 90 6250 P54 A2
BR-090.03, 540,UR 300 90 6250 IP54 A3
BR-090.10, 650,UR 1000 90 6250 IP65 A4
BR-026.01,540,UR 35 26 21600 IP54 Al
BR-026.02,540,UR 150 26 21600 IP54 A2
BR-026.03,540,UR 300 26 21600 IP54 A3
BR-026.10,650,UR 1000 26 21600 IP65 Ad
Systemanordnung

MaBe [mm] BR-XXX.01, 540,UR BR-XXX.02, 540,UR BR-XXX.03, 540,UR BR-XXX.10, 540,UR
B (Breite) 40 80 42 114
H (Hohe) 160 300 320 865
T (Tiefe) 26 28 122 105
Abbildung Al A2 A3 A4

5-6
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Netzfilter

e -

Emc 0O00.0

Electro
Magnetic
Compatibility
Nennstrom
Ausfiihrung
EMC17 Bestellschlussel
Umgebungshedingungen EMCxx.x
Nennspannung 3x 480V, max. +10 %, 50/60 Hz
Umgebungstemperatur typisch -25 °C bis +40 °C, mit Leistungsreduzierung bis 60 °C (1,3 % pro °C)
Montagehdhe 1000 m, mit Leistungsreduzierung bis 4000 m (6 % pro 1000 m)
Relative Luftfeuchte 15 ... 85 %, Betauung ist nicht zuléssig
Lager- / Transporttemperatur -25 °C bis +70 °C / -40 °C bis +85 °C
Schutzart IP00, Eingang Klemmen VBG4
Zulassiger Verschmutzungsgrad P2 geméaB EN 61558-1
UL-Recognition Alle Netzfilter haben UL-Recognition fiir die Mérkte USA und Kanada.
Funkentstérung entsprechend . . .
EN 61800-3 -Wohnbereich- Motorleitung bis 100 m zuléssig
Funkentstérung entsprechend . ) .
EN 61800-3 -Industriebereich- Motorleitung bis 150 m zuléssig
Dreiphasige Nefzfilter
eeignet fiir Bemessungs-  Verlustleistun Ableitstrom Gewicht
Bestellbez. geelg 9 9 Anschlussklemmen
Servoregler strom [A] ges. [W] [mA] [kg]
CDD34.008
EMC10.0 CDD34.010 10 13 <13 1,7 0,2 ... 4 mmz, PE (M5)
CDD34.014 )
EMC17.0 CDD34.017 17 21 <12 1,8 0,2 ... 4 mmz, PE (M5)
CDD34.024
EMC35.0 CDD34.032 35 27 <11 2,5 0,2 ... 6 mm2, PE (M5)
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MaBe [mm] EMC10.0/17.0/35.0
B (Breite) 55
H (Héhe) 270
T (Tiefe) 100
G 260
C 260
E 36
D 450
MaBbild Typ la
B
E — T
2 i JF o
UTVI W1 PE
Netz/Line
o
H| C G
°
Last/Load
|l U2vawzPe
¢ + m
. D
Typla
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Benutzerinformation

CDEICDB/
CDE/CDB000 o0 copson0 |
1 {

Betriebsanleitung Anwendungs-

o000 .0O0B.O-xx

" If
—

opersin s

Doku Id.-Nr.
Stand
Identnummer Benutzerinformation Sprache
0931.04B.x Bestellkatalog CDD3000 DE
0931.24B.x Bestellkatalog CDD3000 EN
0931.00B.x Betriebsanleitung CDD3000: Einbau, Installation und Erstinbetriebnahme DE, EN, FR, IT
0931.02B.x Anwendungshandbuch CDD3000: Softwarebeschreibung DE
0931.22B.x Anwendungshandbuch CDD3000: Softwarebeschreibung EN
0916.01B.x Benutzerha_ndbuc_h Kommunikationsmodul CM-CAN1:  Feldbus CAN, .. (CAN ) projektieren, instal- DE
lieren und in Betrieb nehmen.
0916.21B.x Eenutzerhgndbugh Kommunikationsmodul CM-CAN1:  Feldbus CAN, . (CAN, ) projektieren, instal- EN
lieren und in Betrieb nehmen.
Benutzerhandbuch Kommunikationsmodul CM-CAN2:  Feldbus CANopen projektieren, installieren
0916.02B.x : ) DE
und in Betrieb nehmen.
Benutzerhandbuch Kommunikationsmodul CM-CAN2:  Feldbus CANopen projektieren, installieren
0916.22B.x X . EN
und in Betrieb nehmen.
Benutzerhandbuch Kommunikationsmodul CM-DPV1:  Feldbus PROFIBUS-DP projektieren, instal-
0916.00B.x . - DE
ren und in Betrieb nehmen.
Benutzerhandbuch Kommunikationsmodul CM-DPV1:  Feldbus PROFIBUS-DP projektieren, instal-
0916.20B.x . X EN
ren und in Betrieb nehmen.
0916.04B.x Installationsanleitung Kommunikationsmodul DE, EN
0923.00B.x Montageanleitung Bremswiderstande: Einbau und Anschluss DE, EN
0925.00B.x Montageanleitung Netzdrosseln: Einbau und Anschluss DE, EN
0917.00B.x Installationsanleitung Anwendermodul (E/A-Steckplatzerweiterung) DE, EN

Informationen und Spezifikationen kdnnen jederzeit geéndert werden. Bitte informieren Sie sich unter www.lt-i.com iiber die aktuelle Version.
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Uberblick Servomotoren

LT

Inhalt Typ Seite
LSH-Servomotor LSH-050 6-2
LSH-074 6-2
LSH-097 6-2
LSH-127 6-2
LST-Servomotor LST-037 6-3
LST-050 6-3
LST-074 6-3
LST-097 6-3
LST-127 6-3
LST-158 6-3
MTC-Motor MTC1-145-2 6-4
MTC1_145-3 6-4
MTC1-200-2 (LC) 6-4
MTC1-200-3 (LC) 6-4

6-1
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Der LSH-Motor - das Kraftpaket

Durch die neue Wicklungstechnologie, die sogenannte Fur den Anwender bedeutet das eine Erhéhung der Dy-
konzentrierte Wicklung, erreicht die neue Motorengene- namik bis zu 100 % und eine deutliche Reduzierung des
ration LSH eine Steigerung der Leistungsdichte von 30 % Einbauraums bei gleichzeitig gutem Rundlaufverhalten.

bis zu 70 % gegentber herkdmmlicher Technologie.

Ubersicht technische Daten

LSH-050-1 " 0,26 0,24 - 0,68 4500
LSH-050-2 " 0,53 0,45 = 1,11 4500
LSH-050-3 0,74 0,67 - 1,55 4500
LSH-050-4 " 0,95 0,84 = 1,90 4500
LSH-074-12 0,95 0,86 1,28 1,43 3000
LSH-074-2 2 1,90 1,60 1,46 2,40 3000
LSH-074-32 3,30 2,90 2,30 4,00 3000
LSH-074-4 2 4,20 3,10 2,30 3,70 3000
LSH-097-12 4,10 3,20 2,80 5,00 3000
LSH-097-2 2 6,30 4,60 3,60 7,00 3000
LSH-097-32 8,60 6,10 4,80 8,3 3000
LSH-127-19 11,60 8,40 7,90 = 3000
LSH-127-29 14,90 10,90 9,60 - 3000
LSH-127-3 % 18,70 14,30 13,10 = 3000
LSH-127-49 27,30 21,00 14,90 - 3000

1) Zwischenkreisspannung 320 V
2) Zwischenkreisspannung 320V / 560 V
3) Zwischenkreisspannung 560 V

Hinweis:  Ausfihrliche elektrische Daten und Zubehor wie z. B. Systemleitungen finden Sie im Bestellkatalog
Servomotoren (Artikel-Nr.: 0814.05B.X-XX).
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Der LST-Motor - der Vielseitige

Ausgestattet mit einer konventionellen Wicklungstechno- .
logie vereint der LST-Motor alle Vorteile eines 6-poligen
Synchron-Servomotors. .

» Gute Eignung flr Drehzahlen bis 9000 min™', Sonder-
wicklungen sind auf Anfrage mdéglich.

Ubersicht technische Daten

LST-037-1 0,10 0,09
LST-037-2 0,20 0,18
LST-037-3 0,30 0,27
LST-050-1 0,20 0,19
LST-050-2 0,40 0,36
LST-050-3 0,60 0,55
LST-050-4 0,80 0,72
LST-050-5 0,95 0,85
LST-074-1 0,65 0,60
LST-074-2 1,30 1,15
LST-074-3 1,90 1,60
LST-074-4 2,50 2,20
LST-074-5 3,00 2,50
LST-097-1 2,60 2,30
LST-097-2 3,90 3,30
LST-097-3 5,30 4,60
LST-097-4 7,50 6,40
LST-097-5 9,50 8,50
LST-127-1 6,60 5,70
LST-127-2 10,5 8,80
LST-127-3 13,6 11,0
LST-127-4 17,0 14,5
LST-127-5 22,0 17,0
LST-158-1 13,5 13,0
LST-158-2 19,0 17,0
LST-158-3 22,0 19,0
LST-158-4 29,0 24,0
LST-158-5 35,0 26,0
LST-190-1 27,0 21,0
LST-190-2 32,0 23,0
LST-190-3 40,0 26,0
LST-220-1 40,0 30,0
LST-220-2 68,0 50,0
LST-220-3 93,0 60,0
LST-220-4 115,0 50,0

LTi

Hohe Uberlastfahigkeit auch bei Stillstand durch gute
Warmeverteilung im Statorpaket.

Erhéhtes Rotortragheitsmoment zur Momentenan-
passung.

- 0,56 6000

= 0,92 6000

- 0,89 6000

= 0,60 4500

- 0,88 4500

= 1,18 4500

- 1,47 4500

= 1,7 4500
0,64 1,04 3000
0,95 1,58 3000
1,26 2,20 3000
1,62 2,70 3000
1,82 3,00 3000
1,85 3,00 3000
2,60 4,30 3000
3,80 5,90 3000
4,40 8,10 3000
6,20 10,5 3000
4,00 - 3000
6,30 = 3000
9,50 - 3000
10,0 = 3000
13,0 - 3000
8,20 = 3000
10,6 - 3000
12,3 = 3000
14,7 - 3000
18,2 = 3000
13,5 - 3000
15,0 = 3000
17,9 - 3000
17,8 = 3000
31,1 - 3000
43,6 = 3000
29,3 - 3000

E] Hinweis:  Ausfuhrliche elektrische Daten und Zubehor wie z. B. Systemleitungen finden Sie im Bestellkatalog

Servomotoren (Artikel-Nr.: 0814.05B.X-XX).
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MTC-Torque-Motoren - Hohlwellen-Direktantriebsmotor

* Die Hohlwelle erlaubt die einfache Durchfiihrung von e Der MTC-Motor ist ein AuBenldufer. Er kann sehr tor-
Kabeln, Schlduchen oder Laserstrahlen durch den sionssteif ohne Getriebe direkt an die Mechnik gekop-
Motor. pelt werden. Dadurch hat er folgende Vorteile:

e Das integrierte Messsystem mit 8.388.608 Inkre- - kein Getriebespiel

menten pro Umdrehung und Single-Turn-Absolutinfor-
mation ermdglicht den Verzicht auf die Referenzfahrt.

- kein Verschleif3
- keine Wartung
- sehr hohe Antriebsdynamik

Ubersicht technische Daten

Techn. Daten . .
Stillstandsmo- | Impulsmo- Stillstands- Impuls- | Nennspan- | Motor- | Bemessungsdreh-
Motor ment M, [Nm] | ment M, [Nm] | strom |, [A] | strom | [A] | nung [V] | polzahl zahl n, [min]
MTC1-145-2-G7 10 20 54 12,8 400 64 550
MTC1-145-3-G7 14 34 4,0 12,0 400 64 550
MTC1-200-2-G7 25 50 38 10,3 400 88 250
MTC1-200-3-G7 35 75 35 84 400 88 250
MTC1-200-2-G7-LC 35 50 54 10,3 400 88 250
MTC1-200-3-G7-LC 50 75 5.2 84 400 88 250

Hinweis:  Ausfihrliche elektrische Daten und Zubehér wie z. B. Systemleitungen finden Sie im Ergdnzungs-
blatt Torque-Motoren (Artikel-Nr.: 0814.06B.X-XX).
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Technische Anderungen vorbehalten.

Die Inhalte unseres Bestellkatalogs wurden mit
groBter Sorgfalt zusammengestellt und entspre-
chen unserem derzeitigen Informationsstand.
Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktu-
alisierung dieses Dokuments nicht immer zeit-
gleich mit der technischen Weiterentwicklung
unserer Produkte durchgefuhrt werden kann.
Informationen und Spezifikationen kdnnen je-
derzeit geandert werden. Bitte informieren Sie
sich unter www.lt-i.com Uber die aktuelle Ver-
sion.
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